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Dr inz. Wojciech Jarmotowski

Oserwacje poziomu wod z satelity Jason 2 na obszarach srédlgdowych

Altimetria dostarcza danych wysokosciowych na obszarach ladowych (topografia) i wodnych (topografia morza, jezior). Celem pracy bedzie
wybor interesujacych, lokalnych lub regionalnych obszaréw wodnych, przygotowanie narzedzi do selekcjonowania danych i wybér danych
na tych obszarach. Po ocenie danych wykonane zostang interpolacje (gridding) danych w celu ich geowizualizacji i opisania zmian
wysokos$ci wody w interwatach czasu i/lub przestrzeni.

Dr inz. Wojciech Jarmotowski

Oserwacje poziomu wod z satelity Jason 2 na obszarach przybrzeznych.

Altimetria dostarcza danych wysokosciowych na obszarach ladowych (topografia) i wodnych (topografia morza, jezior). Celem pracy bedzie
wybor interesujacych, lokalnych lub regionalnych obszaréw wodnych, przygotowanie narzedzi do selekcjonowania danych i wybér danych
na tych obszarach. Po ocenie danych wykonane zostana interpolacje (gridding) danych w celu ich geowizualizacji i opisania zmian
wysokosci wody w interwatach czasu i/lub przestrzeni.

Dr hab. inz. Dariusz Popielarczyk

Analiza zmian ksztattu dna fragmentu jeziora Niegocin na podstawie biezacych i
archiwalnych pomiaréw batymetrycznych

Celem pracy bedzie wykonanie aktualnego pomiaru batymetrycznego fragmentu jeziora Niegocin. Uzyskane dane zostang nastepnie
poréwnane z batymetrig archiwalnga. Ostatecznie przeprowadzona zostanie analiza zmian ksztattu dna

Dr hab. inz. Dariusz Popielarczyk

Analiza doktadnos$ci wyznaczenia pozycji obiektow na dnie rzeki Narew z
wykorzystaniem zintegrowanych technik GNSS/SSS

Celem pracy bedzie wykonanie pomiaru sonarem holowanym na rzece Narew oraz identyfikacja obiektéw na mozaice sonarowe;j.
Wykonana zostanie analiza doktadnosci okreslenia pozycji zatopionych obiektow z wyorzystaniem GNSS oraz sonaru holowanego SSS

Dr inz. Tomasz Templin

Wykorzystanie baz danych NoSQL do analizy duzych zbioréw danych przestrzennych

Budowa projektdw geoinformatycznych z wykorzystaniem baz danych NoSQL. Definicja duzych zbioréw danych. Przetwarzanie i analiza
duzych zbioréw.

Dr inz. Tomasz Templin

Przydatnos¢ danych pochodzacych z serwiséw spotecznosciowych w procesie analizy
zjawisk o charakterze przestrzennym

Serwisy spotecznosciowe oraz mozliwosci ich wykorzystania jako zrédta danych przestrzennych. Analiza wybranych danych z
wykorzystaniem narzedzi GIS

Dr inz. Grzegorz Grunwald

Analiza jakosci dziatania systemdw SBAS pod katem zastosowan lotniczych

Praca bedzie prezentowata wyniki badan nad jakoscig dziatania obecnych systemoéw SBAS. Rezultaty przeprowadzonych w czasie
rzeczywistym oraz w ,,post-processingu” eksperymentdw, bedg przedstawione za pomoca wartosci podstawowych parametrow
jakosciowych pozycjonowania w ruchu lotniczym.

Dr inz. Grzegorz Grunwald

Analiza wiarygodno$ci pozycjonowania GPS/EGNOS w ruchu drogowym

Praca bedzie prezentowata wyniki eksperymentéw przeprowadzonych w ruchu drogowym. Analizie zostang poddane warto$ci parametréw
charakteryzujacych wiarygodnos¢ pozycjonowania z wykorzystaniem systemu EGNOS.

Dr inz. Adam Ciecko

Analiza wptywu satelitow BeiDou na doktadnosci pozycjonowania GNSS za pomoca
odbiornika MobileMapper 50

W pracy zostanie poréwnana doktadnos¢ statycznego pozycjonowania odbiornika MobileMapper50 z opcja post-processing, przy
wykorzystaniu satelitow systemu GPS oraz Bei-Dou. Pomiar zostanie przprowadzony w trybie autonomicznym oraz w trybue post-
processing. Czas pomiaru zostanie odpowiednio dobrany na podstawie programu MissionPlanning.

Dr inz. Adam Ciecko

Poréwnanie doktadnosci wyznaczania pozycji za pomoca systemow GPS oraz GPS +
GLONASS przy pomocy odbiornika MobileMapper 50

W pracy zostanie poréwnana doktadnos¢ statycznego pozycjonowania odbiornika MobileMapper50 z opcja post-processing, przy
wykorzystaniu satelitow systemu GPS oraz GLONASS. Pomiar zostanie przprowadzony w trybie autonomicznym oraz w trybue post-
processing. Czas pomiaru zostanie odpowiednio dobrany na podstawie programu MissionPlanning.

Dr inz. Radostaw Baryta

Badanie doktadnosci osnowy szczegétowej z wykorzystanioem stacji ASG-EUPOS

Praca bedzie obejmowac proces zwigzany z badaniem doktadnosci potozenia punktdw osnowy szczegdtowej stabilizowanych znakami
$ciennymi, z wykorzystaniem pomiardw satelitarnych oraz danych fizycznej stacji ASG-EUPOS

Dr inz. Radostaw Baryta

Inwentaryzacja $ciennej osnowy szczegétowej z wykorzystanioem stacji ASG-EUPOS

Praca bedzie obejmowac proces inwentaryzacji punktéw osnowy szczegétowej stabilizowanych znakami $ciennymi, z wykorzystaniem
pomiaréw satelitarnych metodg RTK oraz danych z fizycznej stacji ASG-EUPOS




